
LE FILTRAGE DES IMAGES (40)

Filtre par recherche des lignes de niveaux
Étape 3 (optionnelle)

Compensation de la non robustesse de sélection des motifs dans
les zones homogènes.

Conception d'un détecteur de bords.
Identification des zones homogènes avec ce détecteur.
Application d'un filtre moyenneur dans les zones
identifiées comme homogènes (convolution).


